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Serialle Ausgabe: (zu finden) in:  Fortgeschritten -> Seriell 

 

 
 

* ”Konsole anzeigen Simulator” ist nur sichtbar, wenn eine Zeile ausgegeben wird. 

 

 

Programm-Struktur: (zu finden) in: Grundlagen 

 

 
 

 

Pausiere: (zu finden) in: Grundlagen 
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Variablen: (zu finden) in: Variablen 
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Bedingungen (Struktur) (zu finden) in: Logik 

 

 
 

 

Bedingungen (Operationen): (zu finden) in: Logik 
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Schleife - Wiederholung (zu finden) in: Schleife 

 

 
 

 

Schleife - für Element (zu finden) in: Schleife 
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Funktionen (ohne Parameter oder Rückgabe-Wert): (zu finden) in: Fortgeschritten -> Funktionen 

 

 
 

 

Funktionen (mit Parametern und Rückgabe-Wert): (zu finden) in: Fortgeschritten -> Funktionen 
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LED: Leuchtdiode 

 

 

 

 

Benutzbare Pins: P0 - P16 

 

Widerstand (grün, blau, schwarz): 56Ω 

 
 

Neopixels:  

 
Du must das Neopixel-Menu installieren: Klicke auf Erweiterungen (ganz unten im Menu unter Fortgeschritten)    

-> suche ”neopixel” -> klicke auf die erste Option ”neopixel” 

 

 
 

          
 

Benutzbare Pins: P0 – P16 



CHEAT SHEET (EFFEKTOR) 

Page 2 of 3 

Servo Motor:  

 

 
 

 

 

 
 

Benutzbare Pins: P0 – P16 
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DC Motor:  

 
Code (ohne Geschwindigkeitskontrolle): 

 

 
 

 

 

 

 

 

Code (mit Geschwindigkeitskontrolle): 

                                                                                          

 
 

 

 

 
Benutzbare Pins: P0 - P16 

 

 

Motor A: P0: P1: 

Stop 0 0 

Links 1 0 

Rechts 0 1 

 

Motor B: P15: P16: 

Stop 0 0 

Links 0 1 

Rechts 1 0 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Motor A: P0: P1: 

Stop 0 0 

Links 1-1023 0 

Rechts 0 1-1023 

 

Motor B: P15: P16: 

Stop 0 0 

Links 1-1023 0 

Rechts 0 1-1023 
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LDR Fotowiderstand 

 

 

 

 
 

Benutzbare Pins: P0-P4, P10 

 

Widerstand (braun,schwarz,rot): 1K Ω 

  

 

Potentiometer:  

 

 

 

 
 

Benutzbare Pins: P0-P4, P10 

 

 

Temperature Sensor MCP9700 

 

 

 

 

 
 

Benutzbare Pins: P0-P4, P10 
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Hall Sensor US5881 

 

 

 

 

 

 
 

Benutzbare Pins: P0-P16 

 

Widerstand (braun,schwarz,orange): 10K Ω

 

 

Knopf A/B Mit einem Ereignis 

 

 
 

Button A/B Ohne ein Ereignis 

 

 
 

 


